Podstawy automatyki i sterowania IT Praca domowa - seria I

Termin skladania prac: do 1 kolokwium

Rozwigzania zadan powinny zosta¢ dostarczone przed uptywem tego terminu do Sekreta-
riatu ZTMiR (Gmach Nowy Lotniczy, pokdj 231).

Zadanie nr 1: Dla ukladu sterowania przedstawionego w postaci schematu blokowego
naszkicowaé charakterystyki Bodego. Okresli¢ zapas wzmocnienia i zapas fazy.
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Zadanie nr 2: Dany jest uktad regulacji z ujemna petla sprzezenia zwrotnego.
W torze gtownym znajduje si¢ obiekt o nastepujacej transmitancji operatorowe;j:
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Wariant I - 2 kompensatory
Zaprojektowaé¢ kompensator typu LEAD tak, aby zapas fazy wynosil co najmniej
A¢ = 50°, a zapas wzmocnienia byt nie mniejszy niz 10dB.

Wariant II - 1 kompensator

Zaprojektowaé kompensator typu LEAD w taki sposéb, by zapas fazy wynosit A¢ =
30°, a zapas wzmocnienia byl nie mniejszy niz 10dB (Przy czym wspoétezynnik o ma by¢
nie mniejszy niz 0.05).

KOMENTARZ: Wystarczy rozwazy¢ jeden z przedstawionych wariantéw
badz zaproponowac¢ wlasne, prawidlowe rozwigzanie.

Zadanie nr 3: Zaprojektowa¢ kompensator typu LAG dla uktadu sterowania o transmi-
tancji operatorowej uktadu otwartego:
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taki, zeby zapas fazy A¢ = 45°, zapas wzmocnienia byt nie mniejszy niz 8dB, a wspot-
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czynnik wzmocnienia predkosciowego byt rowny K, = 20
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